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Naziv nabave: Nabava opreme i uređaja za proizvodnju LED rasvjetnih tijela

Grupa II: SCARA robot za različite operacije montaže (duljina ruke >= 550 mm)
    SCARA robot za različite operacije montaže (duljina ruke >= 650 mm)
    6-osni robot antropomorfnog tipa (Vertically Articulated Robot Arm)

Evidencijski broj nabave: RC.2.1.10-0056 - 3


Naziv Ponuditelja: __________________________________________________________________________________________



UPUTE ZA POPUNJAVANJE:
· Kolone I i II ispunjava Naručitelj, i Ponuditelj ih ne smije modificirati. 
· Kolonu III ispunjava Ponuditelj navodeći tehničko – tehnološke karakteristike te uvjete nabave i isporuke koje nudi.
· Kolonu IV ispunjava Odbor za nabavu i Ponuditelj ju ne smije popunjavati.


NAPOMENA: Naručitelj je u koloni II definirao minimalne tehničko-tehnološke karakteristike te uvjete nabave i isporuke koje zahtjeva. Ukoliko Ponuditelj ponudi proizvode čije su tehničko – tehnološke karakteristike te uvjeti nabave i isporuke ispod zahtijevanog minimuma takva ponuda će se smatrati neprihvatljivom i biti će odbijena.









1. TEHNIČKO-TEHNOLOŠKE KARAKTERISTIKE PREDMETA NABAVE

	I

R.br.
	II

Minimalne tehničko-tehnološke karakteristike koje Naručitelj zahtijeva
	III

Tehničko-tehnološke karakteristike koje Ponuditelj nudi (navesti naziv proizvođača, tip, oznaku, te opisati tehničko-tehnološke performanse)
	IV

Zabilješke Odbora za nabavu (zadovoljava / nezadovoljava)

	1.1.
	SCARA robot za različite operacije montaže (duljina ruke >= 550 mm) – 2 komada


	
	· “Selective Compliance Assembly Robot Arm”
· Duljina ruke >= 550 mm
· Radna ovojnica:
· Os(Axis)1 >= ± 1200
· Os(Axis)2 >= ± 1450
· Os(Axis)3 (Z Os) >= 150 mm
· Os(Axis)3 (Z Os rotacije) ± 3600
· Minimalna korisna nosivost 4 kg
· Standardno vrijeme ciklusa sa 2 kg teretom =< 0,5 S
· Ponovljivost pozicije, ne veća od:
· X – Y ± 0,01 mm
· Os(Axis)3 (Z Os) ± 0,01 mm
· Os(Axis)3 (Z Os rotacije) ± 0,0050
· Apsolutni enkoderi pozicije sa baterijskim napajanjem su obvezni
· Mogućnost praćenja eksternog konvejera je obvezna
· Sigurnosni zahtjevi prema normi ISO 10218
· Softverske mogućnosti
· Softver za programiranje putanja robota
· PC softver za vanjsko programiranje, podršku i simulaciju.
· Električni i pneumatski priključci na ruci 
· Minimalno 4 cijevi Φ 4mm ili veće
· Minimalno 4 ulaznih signala
· Minimalno 8 izlaznih signala
· Karakteristike kontrolera
· Modeli gibanja (Motion models):
· Od točke do točke
· Kontinuirana putanja
· Skraćena putanja
· Lučno gibanje
· Kapacitet memorije minimalno 10.000 točaka
· Ugrađeni PLC koji radi neovisno od kontrolera putanje
· Minimalno 24 ulazna signala
· Minimalno 24 izlazna signala
· USB eksterna memorija
· RS232C & RS485 (RS482) komunikacija
· Ethernet priključak: 10/100 Base T
· Napajanje
· Mrežni priključak 230 VAC / PH / N / PE – 50Hz
· Komprimirani zrak maksimalno 8 bara, bez ulja
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PRIBOR
· Upravljačka konzola (Teaching Pendant) za svaki SCARA robot.
· Kompletan set kablova za spoj robota sa upravljanjem.
· Komplet korisničkih i programskih uputa.

Pored navedenih minimalnih tehničko-tehnoloških karakteristika opreme, Ponuditelj mora zadovoljiti i minimalno zahtijevane uvjete nabave i isporuke definirane pod točkom 2 tehničkih specifikacija.

	
	

	1.2.
	SCARA robot za različite operacije montaže (duljina ruke >= 650 mm) – 2 komada


	
	· „Selective Compliance Assembly Robot Arm“
· Duljina ruke >= 650 mm
· Radna ovojnica:
· Os(Axis)1 >= ± 1500
· Os(Axis)2 >= ± 1400
· Os(Axis)3 (Z Os) >= 200 mm
· Os(Axis)3 (Z Os rotacije) ± 3600
· Minimalna korisna nosivost 8 kg
· Standardno vrijeme ciklusa sa 2 kg teretom =< 0,5 S
· Ponovljivost pozicije, ne veća od:
· X – Y ± 0,01 mm
· Os(Axis)3 (Z Os) ± 0,01 mm
· Os(Axis)3 (Z Os rotacije) ± 0,0050
· Apsolutni enkoderi pozicije sa baterijskim napajanjem su obvezni
· Mogućnost praćenja eksternog konvejera je obvezna
· Sigurnosni zahtjevi prema normi ISO 10218
· Softverske mogućnosti
· Softver za programiranje putanja robota
· PC softver za vanjsko programiranje, podršku i simulaciju.
· Električni i pneumatski priključci na ruci 
· Minimalno 4 cijevi Φ 6mm ili veće
· Minimalno 8 ulaznih signala
· Minimalno 8 izlaznih signala
· Karakteristike kontrolera
· Modeli gibanja (Motion models):
· Od točke do točke
· Kontinuirana putanja
· Skraćena putanja
· Lučno gibanje
· Kapacitet memorije minimalno 10.000 točaka
· Ugrađeni PLC koji radi neovisno od kontrolera putanje
· Minimalno 24 ulazna signala
· Minimalno 24 izlazna signala
· USB eksterna memorija
· RS232C & RS485 (RS482) komunikacija
· Ethernet priključak: 10/100 Base T
· Napajanje
· Mrežni priključak 230 VAC / PH / N / PE – 50Hz
· Komprimirani zrak maksimalno 8 bara, bez ulja

PRIBOR
· Upravljačka konzola (Teaching Pendant) za svaki SCARA robot.
· Kompletan set kablova za spoj robota sa upravljanjem.
· Komplet korisničkih i programskih uputa.

Pored navedenih minimalnih tehničko-tehnoloških karakteristika opreme, Ponuditelj mora zadovoljiti i minimalno zahtijevane uvjete nabave i isporuke definirane pod točkom 2 tehničkih specifikacija.

	
	

	1.3. 
	6-osni robot antropomorfnog tipa (Vertically Articulated Robot Arm) – 2 komada 


	
	· Šest-osna robotska ruka
· Ukupna duljina ruke >= 1000 mm
· Radna ovojnica:
· Os(Axis)1 >= ± 1700
· Os(Axis)2 ~ -1000 +1500
· Os(Axis)3 ~ -1270 +1670
· Os(Axis)4 >= ± 1900
· Os(Axis)5 >= ± 1200
· Os(Axis)6 >= ± 3600
· Minimalna težina korisnog tereta 8 kg
· Standardno vrijeme ciklusa =< 0,9 S
· Ponovljivost pozicije, ne veća od:
· X – Y – Z  <= ± 0,04 mm
· Apsolutni enkoderi pozicije sa baterijskim napajanjem su obvezni
· Mogućnost praćenja eksternog konvejera je obvezna
· Sigurnosni zahtjevi prema normi ISO 10218
· Softverske mogućnosti
· Softver za programiranje putanja robota
· PC softver za vanjsko programiranje, podršku i simulaciju
· Karakteristike kontrolera
· Modeli gibanja (Motion models):
· Od točke do točke
· Kontinuirana putanja
· Skraćena putanja
· Lučno gibanje
· Ugrađeni PLC koji radi neovisno od kontrolera putanje
· Minimalno 24 ulazna signala
· Minimalno 24 izlazna signala
· Kontrolni signali na ruci 
· Minimalno 8 ulaza
· Minimalno 8 izlaza 
· Kapacitet memorije minimalno 10.000 točaka
· USB eksterna memorija
· RS232C & RS485 (RS482) komunikacija
· Ethernet priključak: 10/100 Base T
· Napajanje
· Mrežni priključak 230 VAC / PH / N / PE – 50Hz
· Komprimirani zrak maksimalno 8 bara, bez ulja

PRIBOR
· Upravljačka konzola (Teaching Pendant) za svaki 6 osni robot.
· Kompletan set kablova za spoj robota sa upravljanjem.
· Komplet korisničkih i programskih uputa.

Pored navedenih minimalnih tehničko-tehnoloških karakteristika opreme, Ponuditelj mora zadovoljiti i minimalno zahtijevane uvjete nabave i isporuke definirane pod točkom 2 tehničkih specifikacija.

	
	










2. UVJETI NABAVE I ISPORUKE:

	I

R.br.
	II

Opis zahtjeva Naručitelja
	III

Opis uvjeta koje Ponuditelj nudi
	V

Zabilješke Odbora za nabavu (zadovoljava / nezadovoljava)

	2.1.
	Rok isporuke za opremu koja je predmet nabave

	
	[bookmark: _GoBack]Rok isporuke za opremu i uređaje koji su predmet nabave je 3 mjeseca od dana potpisivanja Ugovora o nabavi.
	
	

	2.2.
	Rok za početak montaže isporučene opreme koji je predmet nabave 

	
	Ponuditelj mora osigurati montažu isporučene opreme u proizvodnom pogonu Naručitelja u Bjelovaru. Rok za početak montaže isporučene opreme koja je predmet nabave je maksimalno 10 dana od dana isporuke.
	
	

	2.3.
	Obuka zaposlenika Naručitelja o rukovanju i korištenju instalirane opreme i uređaja koji su predmet nabave

	
	Isporučitelj je obvezan provesti obuku 2 zaposlenika Naručitelja o rukovanju i korištenju instalirane opreme u trajanju od minimalno 1 radnog dana.
Obuka će započeti  nakon završetka montaže opreme.
Obuka će se provoditi u proizvodnom pogonu Naručitelja u Bjelovaru, tijekom radnog vremena u terminu 8:00-16:00h.
	
	

	2.4.
	Jamstveni rok

	
	Jamstveni rok za svu opremu i uređaje koji su predmet nabave iznosi minimalno 1 godinu od dana isporuke opreme i uređaja.
	
	

	2.5.
	Otklanjanje nedostataka u jamstvenom roku

	
	Krajnji rok odaziva Isporučitelja na servisnu intervenciju iznosi 48h od pismenog zahtjeva za intervencijom upućenog od strane Naručitelja.
	
	

	2.6.
	Tehnička i savjetodavna pomoć 

	
	Isporučitelj je obvezan osigurati Naručitelju uslugu tehničke i savjetodavne pomoći na području Europe u vidu hot-line servisa putem telefona ili e-maila. Jezik za komunikaciju je engleski.
	
	

	2.7.
	Post-prodajni servis i održavanje

	
	Isporučitelj je obvezan imati razvijenu servisnu mrežu za servisiranje uređaja i opreme koji su predmet nabave na području Europe.
	
	

	2.8.
	Prateća dokumentacija

	
	Isporučitelj će prilikom isporuke opreme i uređaja koji su predmet nabave dostaviti sljedeću obvezujuću dokumentaciju:
· Otpremnica (dostavnica)
· Upute za montažu, rukovanje i održavanje na engleskom jeziku
· Jamstveni listovi
· Programski manuali
· Programski jezik robota i popis instrukcija
· Tehnička dokumentacija i sheme robota
· Upute za instalaciju robota
· Sva ostala dokumentacija koja omogućava korisniku samostalno puštanje u rad i programiranje robota
· Listu rezervnih dijelova sa navedenim cijenama za svaki uređaj koji je predmet nabave
	
	





Potpis ovlaštene osobe Ponuditelja: ________________________________________  			Pečat: 
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